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Buhne Gezchwindighk.eiten

Geschwindigkeit Links schnell I:I (max.=127)
Geschwindigkeit Rechts schnel _l (max.=127)
Geschwindigkeit Links langsam - (max.=127)
Geschwindigkeit Rechts langsam “ (max.=127)
Bihne Zeiten

Zeit: Dunkelphase Signal I:I (0.13s)
Zeit: Lange Horn bei Start _l (1.27s)
Zeit: Lange Horn bei Stop I:l (1.345)
Zeit: Wartezeit Signal Drehung I:I (1.405)
Zeit: Wartezeit Drehung/Signal I:I (3.51s)
Zeit: Lange BOOST Impuls _l (0.385)

Zeit: Erkennung Blockierung Start I:I (1.59s)
Zeit: Erkennung Blockierung Fahrt I:I (8.165)
Zeit: Signal Uberblenden {0.64 s)

Zeit: Erkennung RM-Eingang (63.75ms)

Anzahl Pozitionen

Alternative Positionsanzahl Buihne

Alternative Positionsanzahl Grube

Bedeutunqg der Farben:

Weizz: Daten nicht verifiziert [von Festplatte geladen)

Blaw: Anfrage fur das Auslesen wurde an DSD2010 gezendet
Griin: Daten aus DSD2010 auzgelesen, zind also verifiziert

Buhne Parameter
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V_COUNT
Filter_s

Pos, Erkennung L
Pos. Erkennung R
Strom Links
Strom Rechts

Strom Schwellwert

Anfahr-Verzégerung

Maotor-Tragheit

SUSI Parameter
Lautstirke

5UUSI Fahrstufe langsam
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RM1invertieren

=0
I:l Faonfiguration
I:I || Lastregelung verwenden
I:I | Sound verwenden

| | Hall-Sensor setzt Position auf 0
- | Drehrichtung umdrehen
- B O  Elinklicht 1er-Blinken {sonst: 2er)
I:I B O sgund bei Stop Horn (sonst: Hupe)
_l | Sound bei Start Horn (sonst: Hupe)
L

RMZ invertieren

RM3 invertieren

HALL invertieren

ACTIVE invertieren
Kehrschleifenrelais KSR verwenden
TURM, wenn START=ZIEL

[ wr Daten GRUBE einlesen

[ v einlesen, was nicht GROM ist

markiere alle Gelb

Werte schreiben
Yorgabe W erte

Werte einlezen
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Error

COk_t
RS232_Frame
R5232_0F.

Senze Strom

Senszor Spannung

0,00 i

5.00Y

DIP Schalter Diirect Drive
Ph/M [1..127) Parameter Laztregelung
kotar: Offen 48 Positionen " [ermittelt bei Langzarafakrt)
Mator: K MM [Matorala) G I +1 | +5 Links Rechts
mior bz Mkl bl (® Links () Rechts Geschw, [B4 E0
arklin-K.ompatibed
Klernm Start F [ ] Regelung aktiv Strom 28 28
Klernmn Fahit - ]
Start Direct Diive Fara inz EE schreiben
1] (St berachnet flir B-Sense = 15.00 Ohn) R-Senze: Wert ndem Frequenz ms
255 Yalt-Faster anzeigen Schwellwerte: Blau =Y _Mess 2/ Raot=V_COUNT
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COk-Port Einztelungen speichem

COM-Part suchen hier konnen alle Einstellungen
[Parameter, Adreszen, Positionen
uzw. | gespeichert werden,

Caw1 2 Coms . COM3

COM2 . COME
COM3I 0 COMY speichem
COM4 COMSE
Einztelungen laden
gespeicherte Parameter-0 ateien
konnen hier eingelezen werden.
Dabel werden nur die gewahlken
Daten ubernommen.
Darstell-ung folgende [ aten ubernehmer:
(") Betrieb
(®) Einztellen + Justage [ ] COM-Port Einstellungen
(") Debug [ ] Gleis-Definition
[ ] Parameter
| gEIman o | [ &dressen

laden






