P SchiebeBiihnenDecoder 2020 22 08,2020

1. Beschreibung

Mit dem SBD lasst sich die Mairklin-Schiebebtthne 7294 kom fortabel sieuern
Auch diec BRAWA Schiebebithine kann man nach Installation von Reedkontakien digital steuern,
Eine Anleitung dazu finden sie auf meiner Webseite.
Die Zentrale muss dabei das Motorola 1 oder [1 Format hzw. DCC benutzen.
Umriistmafaahmen, um dic Schiebebhne auch fikr 2-Leiter Fahrer cinsetzbar zu machen, findet man
im Workshop17 und 24 auf der Win-Digipet Homepage.
Zur Anstencrung des Decoders wird ein Keyboard fiir Magnetartikeisteuerung oder cine entsprechende
Modelibahn-Steucrungsso ftware bendtigt.
Merkmale des Decoders sind:
jede Bohnenposition erhalt eine Adresse und kann so dirckt angefahren werden
die Geschwindigkeit der Bthne ist ¢instelibar
Glockenankermotoren (z B, von sb-Modellbau) werden unterstitz:
Rockmeldung der Bihnenposition an den PC ist weiterhin moglich, aber fir einen renen
Handfahrbetrieh Giber Keyboard nicht erforderlich
* Rockmeldung an den PC tiber den Buthnenzustand (luft/steht)
* Datenformat Motorola/DCC withlbar
e Es sind 2 Funktionsmodi wihibar. dircktfahrt bis Ziclgleis oder vorzeitiges Abschalten der
Leitung (3) am vorherigen Gleis (Abbremsfunktion)
. Di Moul'-Dl'dn'lcbtuns ist wahlbar, um auch sb-Modellbau Motore ohne Umv erdrahtung
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2. Anschluss
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3. Funktion

Fiir die Steucrung der Schiebebahne sind 7 Magnetartikeladressen notwendig
Der Decoder verwendet dazu 2 Bereiche mit Je 4 Adressen, wie man es von k83 Decodern kennt.

Di¢ Atzessbemchc milssen nicht aufeinander folgend sein, es ist aber, zur besseren Ubersicht,
sinnvo

Es gipt 9 mogliche Bithnenpositionen,
Position 1 ist dort wo das Durchfiahrtsgleis ist. (2 Gleisanschlisse liegen sich genau gegentiber)

Adresshereich | Adressbereich 2
LAdresse |position | | position 2 position 9 |-
2.A : sition 3 |position4  [STOP START
3.Adresse |position 5 [position 6 | yorwits rickwilrts
4.Adresse | position 7 position 8 | frej frei |

- Um dem Decoder dic Adressbereiche mitzuteilen bzw, zu programmieren, ist es sinnvoll, dies vor der
Dazu muss “mmﬁmeh an Digitalspannung angeschlossen werden.
‘DasL un ise werden am Schalter cingestellt.

LED2 fur

Rickmeldeposition

erkannt

Schalter | OFF st | ON oben |
| IFormat | MM DCC__
— | 2Motor Nomal | invers
: | 3 Fahrweise | abbremsen | dircktfahr
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* Wenn LED langsam blinks, Weichenbefeh] 241
*  Wenn die LED schnell blinkt, Weichenbefch]

s _lst die LED wieder
[Docoder T Asessen
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|_Adressen | Decoder] Adrmssen
B -84 [ e - e [ T p
85 - 88 | 42 |65 - 102 | m2 |2e5 - 248
@ . w8 44 1173 - 175 | e |2%3 . 268
07 - 100 | 45 |77 - 180 | &5 | 257 . 200
101 - 104 | 48 | 181 - 124 | o8 | 281 . 284
105 - 108 | 47 |185 - 122 | &7 |285 . 22
113 -116| 4 |16 . 8 |273 . 278
17 -120 | %0 |197 -200| 70 |27 - 280
121 - 124 | 81 |201 - 208 | 71 | 281 - 284
'”"’a ” 208 . n m.m
”"& &3 208 - 73 289 . 262
“ 21“ 7‘ mvu
88 |27 - 75 | 207 - 300
s |22 - 78 | 201 - 204
657 |25 - 77 | 305 - 308
58 |2 - 7 | 309 - 312
)220 - 78 | 313 - 318
Lof - 50 317 - 20

Brimn senden, danach warien




